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1. Détermination du type de réglage du volet roulant 
selon l’équipement mécanique

Liens rigides ou verrous

Sangles ou clinquants

Butées

Butées

Pas de butées

Pas de butées

Réglage automatique (p11)

Réglage du fin de course bas 
uniquement (p15)

Réglage du fin de course haut 
uniquement (p13)

Réglage des fins de course haut et 
bas (p17)

ATTENTION: Un volet motorisé par un Oximo S Auto io DOIT être équipé de 
liens rigides et de butées.
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6  Programmer le Smoove io ou la Situo io

Appuyer sur PROG

ou

Appuyer sur PROG Mouvement bref

3V

LITHIUM

RENATA

CR 2430S
W

ISS       MAD

E
 

3V

LITHIUM

RENATA

CR 2430

0.5 sec.0.5 sec.
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Remise d’un moteur en mode usine (reset)
à l’aide d’une Situo io
Cette procédure permettra de remettre en mode usine tous les 
moteurs qui seront en mode double coupure

Mouvement de 5s

coupure 2s Mise en 
marche 8s

Coupure 2s Mise en 
marche

1. Effectuer une double coupure

2. Remettre le moteur en mode usine

Le moteur 

bouge 
brièvement 

à 2s

Le moteur 

bouge après 
7s.

Relacher 
PROG

Appuyer sur 
PROG pendant 

7s

3V

LITHIUM

RENATA

CR 2430S
W

ISS       MAD

E
 

3V

LITHIUM

RENATA

CR 2430

7 sec.7 sec.

ou

Appuyer sur PROG
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Effectuer 
les réglages 

comme précé-

demment 

(étapes 2 et 
suivantes)

9. Sélectionner le moteur suivant

Sélectionner 
le moteur à 

régler

10. Régler ce moteur ou sortir du mode rélgage

ou

Appuyer sur C 
pour sortir du 

mode Mouvement bref

Zapping

Tous (2)
Oximo io

0.5 sec.

2
1

2

ou
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Effectuer 
les réglages 

comme précé-

demment 

(étapes 2 et 
suivantes)

10. Régler ce moteur ou sortir du mode rélgage

Appuyer sur C 
pour sortir du 

mode Mouvement bref

ou

0.5 sec.

2
1
























